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I.  Zagadnienia do opracowania 

1.  Ruch ładunków elektrycznych w polu elektrycznym i magnetycznym. 

2.  Teoria efektu Halla. 

3.  Budowa i zastosowanie hallotronów. 

 

 

II.  Przebieg ćwiczenia 

Włączamy prąd zasilający próbkę Ix (bateria 9V lub zasilacz) oraz zasilacz magneśnicy. 

Ustawiamy wartość prądu zasilającego magneśnicę Im przez zmianę napięcia wyjściowego 

zasilacza ZT 980-IM na 0 mA. Utrzymując stałą wartość tego prądu odczytujemy napięcie 

hallotronu U
H
 dla różnych ustalonych wartości prądu sterującego Ix. Wartość tego prądu 

regulujemy poprzez zmianę rezystancji dekadowej RD. Zwiększając napięcie zasilacza 

powtarzamy pomiary U
H

 dla różnych wartości Im (patrz tabela). 

 

 

III.  Tabela pomiarowa 
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IV.  Schemat pomiarowy  
 

 
 

Przyrządy: 
Magneśnica EKL-1 

Miliwoltomierz cyfrowy 

Miliamperomierz kl. 0,5, zakres pomiarowy 7 mA 

Amperomierz kl. 0,5. zakres pomiarowy 1,5 A 

Regulator prądu Ix 

Opór dekadowy - RD 

Zasilacz magneśnicy ZT 980-IM  

 

 

V.  Opracowanie wyników pomiarów 

1. Narysować charakterystyki: 

U
H

 =f(Ix) dla B = const  

U
H

 =f(B) dla Ix = const 

2. Wyznaczyć stałą Halla korzystając ze wzoru: 

c

BI
RU zx

H
H
y   

gdzie Bz [T] = B [T] = Im [A]  0,35 [T/A] oraz c = 10
-6

 m 

Biorąc pod uwagę powyższy wzór oraz równanie prostej y = ax + b wyznaczyć parametry a, 

a, b, b metodą regresji liniowej. W równaniu tym y = Uy
H

 = U
H

, x = Ix, 

współczynnik kierunkowy prostej U
H
 = f (Ix) dla B = const będzie równy a = RHB/ c. 

Stałą Halla obliczyć jako średnią arytmetyczną wyznaczoną z 8 współczynników 

kierunkowych prostych U
H
 = f (Ix). 
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3. Obliczyć błąd stałej Halla metodą podaną poniżej 

 

Na podstawie prawa przenoszenia odchyleń standardowych względne odchylenie 

standardowe przyjmuje postać: 
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Ponieważ stała Halla wyraża się wzorem: 
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i odchylenie standardowe, w przypadku zależności UH=f(Ix) dla jednego pola Bm, wynosi: 
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to niepewność pomiarowa względna wyraża się wzorem: 
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W przypadku pomiarów UH=f(Ix) dla wielu pól magnetycznych Bm, względne odchylenie 

standardowe przyjmuje postać: 
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Efektywne odchylenie standardowe wynosi: 
_
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Zestawienie wyników: 
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